
改造工事後の本船写真 (1/3)

横須賀市猿島での既存小型船の無人運航化技術開発プロジェクト （提案者代表：丸紅）

改造工事後の本船

GNSSセンサ
（左右両舷）

本船前方左舷

離着桟に用いるセンサ用架台
(LiDAR等は取外しが可能な仕様に）二階デッキ前方

離着桟に用いるセンサ用中継BOX



改造工事後の本船写真 (2/3)

横須賀市猿島での既存小型船の無人運航化技術開発プロジェクト （提案者代表：丸紅）

本船前方から

GNSSセンサ

カメラ3台・風向風速計・AISアンテナ

汎用カメラ3台

風向風速計

AISアンテナ



改造工事後の本船写真 (3/3)

横須賀市猿島での既存小型船の無人運航化技術開発プロジェクト （提案者代表：丸紅）

操舵室内

JOYスティック

画像解析用PC

操舵室左舷側後方

統合操船システム
（MMS)

操縦操舵装置用
インターフェイスBOX


