
（　2023年 6月 1日 から 2024年 10月 31日 まで）

団体名：

事業名：

（収入の部） （単位：円）

未収額 助成金返還見込額

自動計算(A-C) ]

①日本財団助成金収入 57,400,000 57,400,000 57,400,000 0 0

②自己負担 14,350,000 28,183,514 28,183,514

③収入合計 71,750,000 85,583,514 85,583,514 0 0

（支出の部） （単位：円）

未払額

自動計算(y-z)

旅費交通費 3,600,000 2,200,281 2,200,281

ロボット 25,000,000 29,736,306 29,736,306

研究開発費 34,350,000 34,607,497 34,607,497

新規部品生産 1,300,000 4,020,876 4,020,876

外注費 6,130,000 11,599,404 11,599,404

国内実験と検証 1,000,000 0 0

広告宣伝費 370,000 3,419,150 3,419,150

支出合計(端数調整前) 71,750,000

端数調整欄 -                         

④支出合計(端数調整後) 71,750,000 85,583,514 85,583,514 0

※助成金・負担金額の確定は監査終了後、当財団よりご連絡いたします。

※予算額に対し、決算額が下回った場合、助成金の返還が生じます。

補足説明、備考

収支計算書

株式会社ハイボット

多関節アームロボットによる海洋プラント点検システムの開発（2年目）

費目 予算額 (A) 決算額 (B) 受入済額 (C)

費目
日本財団承認済の予

算額 (x)
決算額 (y) 支出済額 (z)


